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For Linux User

In case of using Linux, replace the contents of User’s Guide by following tables bellow.

FX-63G/77G/82WG/FX-77GlI

Page Windows contents Linux contents
1-5 1.3.2 Function Area 1.3.2 Function Area
(FX-63G/ Function panel includes the function button of StarBoard Software which used very often Function panel includes the function button of StarBoard Software which used very often as
77G/82WG) | as shortcuts. Click the center of the function button and use it. Function button can be shortcuts. Click the center of the function button and use it. Function button can be
customized on Windows by StarBoard Software setting, but cannot be customized on Mac customized on Linux by StarBoard Software setting. Please refer to the online help for
1-6 OS. Please refer to the online help for details. details.
(FX-77GlI)
2.3 2.1.3 Basic operation of Electronic Pen Same as Windows.
(FX-63G/
77GI82WG) . . .
2.1.4 Electronic Pen Setting Same as Windows.
2-3
(FX-77Gll)
2.2.1 Wired Connection 2.2.1 Wired Connection
(5) Install and launch the StarBoard Software. (5) Install and launch the StarBoard Software.
Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the [1] Ubuntu
StarBoard icon on the desktop. Select [Dash] — [Application Place] — [StarBoard],
or click the StarBoard Software icon on the Launcher.
[ / Execute the following procedure to create the StarBoard Software icon on the Launcher.
,-_P 1. Select [Dash] — [Application Place].
a 2. Drag [StarBoard] icon, and drop to the Launcher.
StarBoard )
Software [2] Debian
Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].
If the "No connection™ icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
2-5 connected.
(FX-63G/
77GI82WG) Connected No Connection
2-5
(FX-T7GII) /‘
L i
If the "No connection™ icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
connected.
Connected No Connection
L i
2-7 2.2.3 Wireless Connection There
(FX-63G/ is not “Wireless Connection”.
77G/82WG)
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Page Windows contents Linux contents
1-6 1.3.2 Function Area 1.3.2 Function Area
(FX-DUO The function area is provided with shortcut keys for the functions that are frequently used The function area is provided with shortcut keys for the functions that are frequently used in
Series) in the StarBoard Software. Use by clicking the middle of the symbol with your pen or the StarBoard Software. Use by clicking the middle of the symbol with your pen or finger.
finger. With the exception of touch mode/pen mode selection and one-time right click, you With the exception of touch mode/pen mode selection and one-time right click, you can
1-6 can customize the shortcuts with the software for Windows. You cannot customize the customize the shortcuts with the software for Linux. Refer to the online help for details. The
(FX-TRIO shortcuts with the software for Mac. Refer to the online help for details. The default default settings are as follows.
Series/77S) | settings are as follows.
1-5
(FX-TRIO
-63E/77E)
1-5
(FX-E90W)
2-6 2.2.3 Basic Operations of the Electronic Pen Same as Windows.
(FX-DUO
Series)
2.2.4 Customizing the Electronic Pen Same as Windows.
2-6
(FX-TRIO
Series/77S)
2-6
(FX-TRIO
-63E/77E)
2-6
(FX-E90W)
2.3.1 Start Method (Windows) 2.3.1 Start Method (Linux)
(5) Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the (5) Start the StarBoard Software.
StarBoard icon on the desktop.
[1] Debian
[ Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].
]
L If the "No connection" icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
Software connected.
Connected No Connection
1l 1
2-7~2-9
(FX-DUO (6) Start the LsCamWiz.
Series) [1] Debian
Select [Applications] — [Education] — [LsCamWiz].
2-7~2-9 Adjust the sensor according to the instructions on 3.2.2.
(FX-TRIO
Series/77S) If the positions of the pen tip and cursor are out of alignment, select "MENU" on the
2.7~29 If the "No connection" icon in below appears on the Tasktray, it means that the s;?;oBrﬁrdossi?ig:V:? rﬁ?ﬁéﬁﬁr — "Settings" — "StarBoard"— "Calibrate," and then
(FX-TRIO StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly P P g ’
-63E/77E) connected.
2.7~29 Connected No Connection
(FX-E90W)
L L
(6) Run "LsCanWiz.exe" located under "My Computer" — "C Drive" — "Program
Files" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver", and adjust the sensor
according to the instructions on pages 3-5.
(*)This folder path may be changed since it depends on your Windows installation.
If the positions of the pen tip and cursor are out of alignment, select "MENU" on the
StarBoard Software toolbar — "Settings" — "StarBoard"— "Calibrate," and then
perform position alignment.
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Page Windows contents Linux contents
3.2 Adjusting the Sensor 3.2 Adjusting the Sensor
3.2.1 Items to Check Before Making Sensor Adjustments == | 3.2.1 Items to Check Before Making Sensor Adjustments (Linux)
The following error may appear while using this product.
il T54DrV Touch Sensor Errar
Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check
.
Check the following items if this error appears.
+ Check that light is not blocked from reaching the board surface or reflective tape.
+ Check that the reflective tape is not dirty.
If the problem is not corrected despite making the above checks, In the operating
system you are using, perform adjustment in accordance with " Sensor Adjustment
Procedure " shown in Section 3.2.2.
3.2.2 Sensor Adjustment Procedure (Linux)
3.2.2 Sensor Adjustment Procedure [1] Press the "OK" button on the "LSaDrv Touch Sensor Error* dialog box displayed on
the Linux screen.
- '[Sabrv! Touch  Sensor Error
Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check.
[2] Start the sensor adjustment wizard.
1 Debian
Select [Applications] — [Education] — [LsCamWiz].
[3] The sensor adjustment wizard starts. Click the "All adjust” button.
=) IS3Dry ISensor adjUst - B8
Vvpos:499 shift:(2,2,3) gain:204
l—m-—-|
L ———————————— |
3-5~3-10 Rught sensr:
(FX-DUO i s MV | A
Series) '
vpos:517 shift:(3,4,0) gain:250
3-5~3-10
(FX-TRIO
Series/77S) (I | g\ =T
3-5~3-10
(FX-TRIO [4] Wait a while. If the "LsCamWiz ERROR" message does not appear, sensor
-63E/77E) adjustment was successful. If an error such as the following appears, click the "OK"
button and then perform adjustment again while referring to Section 3.2.1. If
3-4~3-9 adjustment is still not successful, the StarBoard unit may be defective.
(FX-E90W)

3-3 Regularly Auto Sensor Adjustment

= [sCamWiz ERROR) (X
& Process is Aborted
Jox <:|

[5] If adjustment was successful, click the "Exit" button.
* Note that just clicking the button does not complete the adjustment process.

(=] 53DV = Sensor adjust = (=[]

Left sensor:

T T

s

L bt

Vpos:499 shifti(2,2,3) gain:204

 ———— ——————

Right sensor:

B A i
Uil | il

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

== |<:

[6] To save the adjustment result, click the "Yes" button.

(Aot |

=

i’r) The current parameter setting will be written to nonvolatile memory.

Do you wish to proceed with this setting?

s I

This completes sensor adjustment.
After making adjustments, check that input can be performed normally.

There is not “Regularly Auto Sensor Adjustment”.
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FX-73E1/FX-79E1/FX-83E1/FX-89WE1

Page Windows contents Linux contents
1.3.2 Function Area 1.3.2 Function Area
The function area is provided with shortcut keys for the functions that are frequently used The function area is provided with shortcut keys for the functions that are frequently used in
in the StarBoard Software. Use by clicking the middle of the symbol with your pen or the StarBoard Software. Use by clicking the middle of the symbol with your pen or finger.
15 finger. When using Windows, all buttons except for the one-time right click switching - When using Linux, all buttons except for the one-time right click switching button can be
button can be customized. You cannot customize the shortcuts with the software for Mac. customized. Refer to the online help for details. The default settings are as follows.
Refer to the online help for details. The default settings are as follows.
2.2.1 Start Method (Windows) 2.2.1 Start Method (Linux)
(5) Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the (5) Start the StarBoard Software.
StarBoard icon on the desktop.
[1] Ubuntu
?)/ Select [Dash] — [Application Place] — [StarBoard],
f_ or click the StarBoard Software icon on the Launcher.
L Execute the following procedure to create the StarBoard Software icon on the Launcher.
StarBoard 1. Select [Dash] — [Application Place].
Software 2. Drag [StarBoard] icon, and drop to the Launcher.
[2] Debian

Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].

If the "No connection™ icon in below appears on the Tasktray, it means that the

=l StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
connected.
Connected No Connection
2-4 /
L A
If the "No connection" icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
connected.
Connected No Connection
d
L i
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FX-79E1/FX-89WE1

Page Windows contents Linux contents
1.3.2 Function Area 1.3.2 Function Area
The function area is provided with shortcut keys for the functions that are frequently used The function area is provided with shortcut keys for the functions that are frequently used in
in the StarBoard Software. Use by clicking the middle of the symbol with your pen or the StarBoard Software. Use by clicking the middle of the symbol with your pen or finger.
1-6 finger. When using Windows, all buttons except for the one-time right click switching - When using Linux, all buttons except for the one-time right click switching button can be
button can be customized. You cannot customize the shortcuts with the software for Mac. customized. Refer to the online help for details. The default settings are as follows.
Refer to the online help for details. The default settings are as follows.
2.2.1 Start Method (Windows) 2.2.1 Start Method (Linux)
(5) Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the (5) Start the StarBoard Software.
StarBoard icon on the desktop.
[1] Ubuntu
?)/ Select [Dash] — [Application Place] — [StarBoard],
f_ or click the StarBoard Software icon on the Launcher.
L Execute the following procedure to create the StarBoard Software icon on the Launcher.
StarBoard 1. Select [Dash] — [Application Place].
Software 2. Drag [StarBoard] icon, and drop to the Launcher.
[2] Debian

Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].

If the "No connection™ icon in below appears on the Tasktray, it means that the

=l StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
connected.
Connected No Connection
2-4 /
L A
If the "No connection" icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard is not connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly
connected.
Connected No Connection
d
L i
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Page

Windows contents

Linux contents

2-2

2.2 Installing the Devices (Using the Installation Wizard)
- For Windows users, run "Start" — "All Programs" — "StarBoard Link EZ Setup
Wizard".

:>: 

 ma

e T

There is not "StarBoard Link EZ Setup Wizard".

2-12~2-15

2.3.6 Adjusting the Sensor

2.3.6.1 Sensor Adjustment Procedure

2.3.6 Adjusting the Sensor

Items to Check Before Making Sensor Adjustments (Linux)
The following error may appear while using this product.

= SaDrv Touch Sensar Errar

Something seems to be on the touch area,

or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check

oK

Check the following items if this error appears.

+ There are no obstacles preventing the light from reaching the projection area, or
silver surface of the reflective bars.

« There is no dirt on the silver surface of the reflective bars.

If the problem is not corrected despite making the above checks, In the operating

system you are using, perform adjustment in accordance with " Sensor Adjustment

Procedure " shown in Section 2.3.6.1.

2.3.6.1 Sensor Adjustment Procedure (Linux)

[1] Press the "OK" button on the "LSaDrv Touch Sensor Error* dialog box displayed on
the Linux screen.

- TISABrv Touch Sensor Error 5a)

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen,

Please check
) R

[2] Start the sensor adjustment wizard.
1 Debian
Select [Applications] — [Education] — [LsCamWiz].

[3] The sensor adjustment wizard starts. Click the "All adjust” button.

[=]

Left sensor:

=)

ISaDrv = Sensor adjust

T T o e

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

e P r—

Right sensor:

WG B a8 1
. | il

Vposi517 shifti(3,4,0) gain:250

<

[4] Wait a while. If the "LsCamWiz ERROR" message does not appear, sensor
adjustment was successful. If an error such as the following appears, click the "OK"
button and then perform adjustment again while referring to Section 2.3.6. If
adjustment is still not successful, the StarBoard Link EZ2 unit may be defective.

& Process is Aborted
- <=

[5] If adjustment was successful, click the "Exit" button.
* Note that just clicking the button does not complete the adjustment process.

Left sensor:

e st o |

Vposi499 shifti(2,2,3) gain:204

————— S —————

Right sensor:

B i e o

VposiS17 shifti(3,4,0) gain:250

= Bl

9 The current parameter setting will be written to nonvolatile memory.

Do you wish to proceed with this setting?

This completes sensor adjustment.
After making adjustments, check that input can be performed normally.
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Page Windows contents Linux contents
3.2.1 Switching Input Methods (Windows) Same as Windows.
3-4~35
3.3.3 Basic Operations of the Electronic Pen Same as Windows.
3-8 3.3.4 Customizing the Electronic Pen Same as Windows.
3.4.1 Start Method (Windows) 3.4.1 Start Method (Linux)
(5) Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the (5) Start the StarBoard Software.
StarBoard icon on the desktop.
[1] Debian
[ Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].
F’/| pp
2 If the "No connection” icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard StarBoard Link EZ is not connected. Make sure that the StarBoard Link EZ and the PC
Software are properly connected.
Connected No Connection
d
1l 1
(6) Start the LsCamWiz.
[1] Debian
Select [Applications] — [Education] — [LsCamWiz].
Adjust the sensor according to the instructions on 2.3.6.1.
3-9~3-11 If the positions of the pen tip and cursor are out of alignment, select "MENU" on the

If the "No connection" icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard Link EZ is not connected. Make sure that the StarBoard Link EZ and
the PC are properly connected.

Connected No Connection

-
/
r.

il i

(6) Run "LsCanWiz.exe" located under "My Computer" — "C Drive" — "Program
Files" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver", and adjust the sensor

according to the instructions on pages 2-10.
(*)This folder path may be changed since it depends on your Windows installation.

If the positions of the pen tip and cursor are out of alignment, select "MENU" on the
StarBoard Software toolbar — "Settings" — "StarBoard"— "Calibrate," and then

perform position alignment.

StarBoard Software toolbar — "Settings" — "StarBoard"— "Calibrate," and then
perform position alignment.
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Page

Windows contents

Linux contents

2-2

2.2 Installing the Devices (Using the Installation Wizard)
- For Windows users, run "Start" — "All Programs" — "StarBoard Link EZ Setup
Wizard".

:>: 

 ma

e T

There is not "StarBoard Link EZ Setup Wizard".

2-10~2-13

2.3.5 Adjusting the Sensor

2.3.5.1 Sensor Adjustment Procedure

2.3.5 Adjusting the Sensor

Items to Check Before Making Sensor Adjustments (Linux)
The following error may appear while using this product.

= SaDrv Touch Sensar Errar

Something seems to be on the touch area,

or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check

oK

Check the following items if this error appears.

+ There are no obstacles preventing the light from reaching the projection area, or
silver surface of the reflective bars.

« There is no dirt on the silver surface of the reflective bars.

If the problem is not corrected despite making the above checks, In the operating

system you are using, perform adjustment in accordance with " Sensor Adjustment

Procedure " shown in Section 2.3.5.1.

2.3.5.1 Sensor Adjustment Procedure (Linux)

[1] Press the "OK" button on the "LSaDrv Touch Sensor Error* dialog box displayed on
the Linux screen.

- TISABrv Touch Sensor Error 5a)

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen,

Please check
) R

[2] Start the sensor adjustment wizard.
1 Debian
Select [Applications] — [Education] — [LsCamWiz].

[3] The sensor adjustment wizard starts. Click the "All adjust” button.

[=]

Left sensor:

=)

ISaDrv = Sensor adjust

T T o e

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

e P r—

Right sensor:

WG B a8 1
. | il

Vposi517 shifti(3,4,0) gain:250

<

[4] Wait a while. If the "LsCamWiz ERROR" message does not appear, sensor
adjustment was successful. If an error such as the following appears, click the "OK"
button and then perform adjustment again while referring to Section 2.3.5. If
adjustment is still not successful, the StarBoard Link EZ2 unit may be defective.

& Process is Aborted
- <=

[5] If adjustment was successful, click the "Exit" button.
* Note that just clicking the button does not complete the adjustment process.

Left sensor:

ol o

SR

Vposi499 shifti(2,2,3) gain:204

————— S —————

Right sensor:

B i e o

VposiS17 shifti(3,4,0) gain:250

= Bl

9 The current parameter setting will be written to nonvolatile memory.

Do you wish to proceed with this setting?

This completes sensor adjustment.
After making adjustments, check that input can be performed normally.
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Page

Windows contents

Linux contents

3-4~3-5

3.2.1 Switching Input Methods (Windows)

Same as Windows.

3-8

3.3.3 Basic Operations of the Electronic Pen

3.3.4 Customizing the Electronic Pen

Same as Windows.

Same as Windows.

3-9~3-11

3.4.1 Start Method (Windows)
(5) Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the

StarBoard icon on the desktop.
]
[

StarBoard
Software

If the "No connection" icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard Link EZ2 is not connected. Make sure that the StarBoard Link EZ2 and
the PC are properly connected.

Connected No Connection

-
/
r.

il i

(6) Run "LsCanWiz.exe" located under "My Computer" — "C Drive" — "Program
Files" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver", and adjust the sensor
according to the instructions on pages 2-10.

(*)This folder path may be changed since it depends on your Windows installation.

If the positions of the pen tip and cursor are out of alignment, select "MENU" on the
StarBoard Software toolbar — "Settings" — "StarBoard"— "Calibrate," and then
perform position alignment.

3.4.1 Start Method (Linux)
(5) Start the StarBoard Software.

[1] Debian
Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].

If the "No connection” icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard Link EZ2 is not connected. Make sure that the StarBoard Link EZ2 and the
PC are properly connected.

Connected No Connection

o
L 1

(6) Start the LsCamWiz.
[1] Debian
Select [Applications] — [Education] — [LsCamWiz].
Adjust the sensor according to the instructions on 2.3.5.1.

If the positions of the pen tip and cursor are out of alignment, select "MENU" on the
StarBoard Software toolbar — "Settings" — "StarBoard"— "Calibrate," and then
perform position alignment.

All Rights Reserved, Copyright © 2010,2014, Hitachi Solutions ,Ltd.
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Page Windows contents Linux contents
2.2.4.1 Sensor Adjustment Procedure (Windows version) 2.2.4.1 Sensor Adjustment Procedure (Linux version)
(1) Start "SBAdjust.exe" (When first connected via USB, it starts automatically). (1) Start "SBAdjust" (When first connected via USB, it starts automatically).
Select "MENU" — "Settings" — "StarBoard" — "StarBoard Settings" and press [1] Debian
"Sensor adjustment" in the StarBoard toolbar. Select [Applications] — [Education] — [SBAdjust].
2-6~27 Alternatively,
Run "SBAdjust.exe" located under "My Computer" — "C Drive" (*) — "Program
Files" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver"
(*)This folder path may be changed since it depends on your Windows
installation.
3.2.1 Start Method (Windows) 3.2.1 Start Method (Linux)
(5) Select "Start" — "All Programs" — "StarBoard Software," or double-click the (5) Start the StarBoard Software.
StarBoard icon on the desktop.
[1] Debian
v?)/'l Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].
If the "No connection™ icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard StarBoard is not
Software connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly connected.
Connected No Connection
3-2
If the "No connection™ icon in below appears on the Tasktray, it means that the
StarBoard is not
connected. Make sure that the StarBoard and the PC are properly connected.
Connected No Connection
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T-17SXLG/ T-19WX
Page Windows contents Linux contents
1.3.4 Function Buttons 1.3.4 Function Buttons
16 You can customize the shortcuts with the software for Windows. You cannot You can customize the shortcuts with the software for Linux. For details on using the
T17S);LG/T 1 customize the shortcuts with the software for Mac OS. For details on using the function buttons, see the StarBoard Software Function Button Settings Help.
(T- IWX) . function buttons, see the StarBoard Software Function Button Settings Help. L
2.1.1 Start Method (Windows version) 2.1.1 Start Method (Linux version)
This section describes how to turn the StarBoard on for Windows user. This section describes how to turn the StarBoard on for Linux user.
(2) Turn on the PC and allow Windows to start. (2) Turn on the PC and allow Linux to start.
(3) The StarBoard Software starts automatically. (If the Startup checkbox was not (3) Start the StarBoard Software.
checked during the shortcut creation process when the software was installed,
the StarBoard Software will not start when Windows opens. In such cases, start [1] Ubuntu
the StarBoard Software manually. For further details, see the StarBoard > Select [Dash] — [Application Place] — [StarBoard],
Software x.x Installation Guide, or StarBoard Software x.x Online Help.) or click the StarBoard Software icon on the Launcher.
Execute the following procedure to create the StarBoard Software icon on the Launcher.
1. Select [Dash] — [Application Place].
R 1728%( LG/ 2. Drag [StarBoard] icon, and drop to the Launcher.
T-19WX) [2] Debian
[ Manual Startup ] ) Select [Applications] — [Education] — [StarBoard].
Either select Start — All Programs _JZ] StarBoard Software, or
double-click the StarBoard Software icon on the desktop. (The StarBoard
Software icon is not created on the desktop unless the Desktop checkbox is
selected during the shortcut creation process when the software is
installed.)
2.2.2 Basic Stylus Pen Operations S ind
The stylus pen can be used in the same way as a mouse. Under the stylus pen’s o ame as Windows.
2.3 default settings, the pen tip button is set to correspond to the left mouse button for
T 17S-XLG/ Windows, to the primary mouse button for Mac. When Windows or Mac OS is open,
( T 10WX the pen tip button may be used to perform the following mouse actions. The
) ) following xxxx/xxxx description is for functions and operations in a Windows
environment or Mac environment.
2.2.3 Stylus Pen Settings
2.4 Y ) ¢ . i =) Same as Windows.
(T-17SXLG/ Corresponding mouse action (Windows)
T-19WX) This function can only be changed in Windows.

All Rights Reserved, Copyright © 2010,2014, Hitachi Solutions ,Ltd. English
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Para usuarios deLinux

En caso de estar utilizando Linux, substituya el contenido de la Guia del usuario por el de las tablas abajo.

FX-63G/77G/82WG/FX-77GlI

Pégina Contenido de Windows Contenido de Linux
15 1.2.2 Area de funciones 1.2.2 Area de funciones
(FX-63G/ El panel de funciones incluye el boton de funcion de StarBoard Software que se usa con El panel de funciones incluye el boton de funcion de StarBoard Software que se usa con
77G/82wG) | frecuencia como acceso directo. Haga clic en el centro del boton de funcion y tselo. El frecuencia como acceso directo. Haga clic en el centro del bot6n de funcion y tselo. El boton
botéon de funcién puede personalizarse en Windows mediante la configuracion de de funcién puede personalizarse en Linux mediante la configuracién de StarBoard Software.
1-6 StarBoard Software, pero esto no es posible en Mac OS. Consulte la ayuda en linea para Consulte la ayuda en linea para obtener informacion detallada.
(FX-77GII) | obtener informacion detallada.
2.3 2.1.3 Funcionamiento basico del 14piz electrénico Igual que el de Windows.
(FX-63G/
77GI82WG) ) o ) )
2.1.4 Personalizar el lapiz electronico Igual que el de Windows.
2-3
(FX-77G1)
2.2.1 Conexion con cable 2.2.1 Conexion con cable
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," o haga un (5) Instale e inicie StarBoard Software.
doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Ubuntu
Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones] — [StarBoard],
o0 haga doble clic en el icono de StarBoard Software en el lanzador.
/ Ejecute el siguiente procedimiento para crear el icono de StarBoard Software en el
,_P lanzador.
2 1. Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones].
StarBoard 2. Arrastre el icono [StarBoard] y péguelo en el lanzador.
Software )
[2] Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [StarBoard].
Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexion”, significa que la pizarra
StarBoard no estd conectada. AsegUrese de que la pizarra StarBoard y el PC estan
debidamente conectados.
2-5 Conectada Sin conexién
(FX-63G/
77GI82WG) /
2:5 -
(FX-77GI) 11
Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién", significa que la
pizarra StarBoard no esta conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard y el
PC estan debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
L
2-7 2.2.3 Conexion inalambrica No hay “Conexion inalambrica”.
(FX-63G/
77G/82WG)
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Pagina Contenido de Windows Contenido de Linux
1-6 1.3.2 Area de funciones 1.3.2 Area de funciones
(Serie El &rea de funciones esté provista de teclas de acceso directo a las funciones usadas con El area de funciones esta provista de teclas de acceso directo a las funciones usadas con mas
FX-DUO) mas frecuencia en el StarBoard Software. Accidnelas pulsando en el centro del simbolo frecuencia en el StarBoard Software. Acciénelas pulsando en el centro del simbolo con el
con el rotulador o con el dedo. Salvo la seleccién del modo tactil o del modo rotulador y el rotulador o con el dedo. Salvo la seleccién del modo tactil o del modo rotulador y el clic
1-6 clic derecho de una pulsacion, los accesos directos pueden personalizarse con el software derecho de una pulsacion, los accesos directos pueden personalizarse con el software para
(Serie para Windows. Esta personalizacion de los accesos directos no es posible con el software Linux. Consulte la ayuda en internet para mas detalles. A continuacién presentamos las
FX-TRIO/ | paraMac. Consulte la ayuda en internet para méas detalles. A continuacién presentamos las configuraciones predeterminadas.
TRIO-77S) | configuraciones predeterminadas.
1-5
(FX-TRIO
-63E/77E)
1-5
(FX-E90W)
2-6 2.2.3 Operaciones basicas del rotulador electrénico Igual que el de Windows.
(FX-DUO
Series)
2.2.4 Personalizacion del rotulador electrénico Igual que el de Windows.
2-6
(FX-TRIO
Series/77S)
2-6
(FX-TRIO
-63E/77E)
2-6
(FX-E90W)
2.3.1 Método de inicio 2.3.1 Método de inicio
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," 0 haga un (5) Abra el StarBoard Software.
doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Debian
[ / Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [StarBoard].
12
a Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién”, significa que la pizarra
StarBoard StarBoard no estd conectada. AsegUrese de que la pizarra StarBoard y el PC estan
Software debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
L A
2.7~29 (6) Abra el LsCamWiz.
(Serie [1] nglan o _ .
FX-DUO) Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [LsCamWiz]
Ajuste del sensor de acuerdo con las instrucciones de la 3.2.2.
Z'EN.Z'Q Si las posiciones de la punta del lapiz y del cursor no estuvieran alineadas, seleccione la
F)g _?g?o / opcion "MENU" de la barra de herramientas del software de StarBoard —
- "Configuracion" —"StarBoard" —"Calibrar," y a continuacion realice la alineacion de la
TRIO-77S) L
posicion.
2-7~2-9 Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexion”, significa que la
(FX-TRIO pizarra StarBoard no esta conectada. AsegUrese de que la pizarra StarBoard y el
-63E/77E) PC estan debidamente conectados.
2-7~2-9 Conectada Sin conexion
(FX-E90W)
1l 1
(6) Ejecute el archivo "LsCamWiz.exe" ubicado en "Mi PC" — "Unidad C" (*) —
"Archivos de programas" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver", y
ajuste el sensor conforme a las instrucciones de las paginas 3-5.
(*) Esta ruta de carpetas puede variar en funcioén de su instalacion Windows
especifica.
Si las posiciones de la punta del lapiz y del cursor no estuvieran alineadas, seleccione
la opcion "MENU" de la barra de herramientas del software de StarBoard —
"Configuracion" —"StarBoard" —"Calibrar," y a continuacion realice la alineacion de
la posicién.

All Rights Reserved, Copyright © 2010,2014, Hitachi Solutions ,Ltd.

13/33

Espanol



Feb. 2014

Hitachi Solutions
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3.2 Ajuste del sensor 3.2 Ajuste del sensor
3.2.1 Comprobaciones antes de ajustar el sensor 3.2.1 Comprobaciones antes de ajustar el sensor
El siguiente error puede surgir durante el uso de este producto.
- [SaDbrv! Touch Senser Error
Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check.
Lo |
Compruebe los siguientes elementos si aparece este error.
+ Compruebe que la luz dirigida a la superficie de la pizarra o a la cinta reflectante no
esta siendo bloqueada.
- Compruebe que la cinta reflectante no esta sucia.
Si el problema no se corrige tras llevar a cabo las anteriores comprobaciones, En el
sistema operativo que esté utilizando, realice el ajuste segin el procedimiento "
Procedimiento de ajuste del sensor " que se muestra en la Seccion 3.2.2
3.2.2 Procedimiento de ajuste del sensor 3.2.2 Procedimiento de ajuste del sensor
[1] Presione el boton "OK" en el cuadro de dialogo "LSaDrv Touch Sensor Error" que
aparece en la pantalla del Linux.
) 10540 ih Senson Error.
Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check
<=
[2] Inicie el asistente para el ajuste del sensor.
1 Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacion] — [LsCamWiz].
[3] El asistente para el ajuste del sensor se iniciara. Haga clic en el boton "All adjust".
=] ISaDrv = Sensor adjust - =)
Left sensor:
T i = provegy ¥
Vvpos:499 shift:(2,2,3) gain:204
I—_m"‘ -y
L ————————————— |
Right sensor:
e ! v
3-5~3-10
(Serie Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250
FX-DUO)
3.5~3-10 (Lo ) §;\ Bt |
(Serie
FX-TRIO/
TRIO-77S) [4] Espere un momento. Si el mensaje "LsCamWiz ERROR" no aparece, se habra
realizado el ajuste del sensor satisfactoriamente. Si aparece un mensaje de error
3-5~3-10 como el siguiente, haga clic en el boton "OK" y vuelva a realizar el ajuste segin se
(FX-TRIO indica en la Seccién 3.2.1. Si aun asi no se realizara el ajuste correctamente, puede
-63E/77E) que la unidad StarBoard esté defectuosa.
3-4~3-9 _
(FX-E90W) Bl Lot

3-3 Ajuste automatico periédico del sensor

i‘_\ Process is Aborted

[5] Si se realiza el ajuste satisfactoriamente, haga clic en el bot6n "Exit"
* Tenga en cuenta que el proceso de no se completa haciendo solamente clic en el
boton.

[=] ISaDrv = Sensor adjust - B8

Left sensor:

T T AT

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

e P r—

Right sensor:

W B a8 T -
o | il

Vposi517 shifti(3,4,0) gain:250

[ aust ][ cocel |\:|;x.¢ <:I

[6] Para guardar el resultado del ajuste, haga clic en el botén "Yes"

=

written to nonvolatile memory
2

G o= ) <3

@) The current parameter setting
Do you wish to proceed with this

Asi concluye el ajuste del sensor.

Una vez realizados los ajustes, compruebe que la entrada de datos puede llevarse a cabo
con normalidad.

No hay “Ajuste automatico periédico del sensor”.
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Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién”, significa que la
pizarra StarBoard no esta conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard y el
PC estan debidamente conectados.

Conectada Sin conexion

7

i 1

Pagina Contenido de Windows Contenido de Linux
1.3.2 Area de funciones 1.3.2 Area de funciones
El area de funciones esté provista de teclas de acceso directo a las funciones usadas con El area de funciones esta provista de teclas de acceso directo a las funciones usadas con mas
mas frecuencia en el StarBoard Software. Accidnelas pulsando en el centro del simbolo frecuencia en el StarBoard Software. Accionelas pulsando en el centro del simbolo con el
1-5 con el rotulador o con el dedo. Si se utiliza Windows, pueden personalizarse todos los rotulador o con el dedo. Si se utiliza Linux, pueden personalizarse todos los botones excepto
botones excepto el botén de clic derecho de una pulsacién. Esta personalizacion de los el botdn de clic derecho de una pulsacion. Consulte la ayuda en internet para mas detalles. A
accesos directos no es posible con el software para Mac. Consulte la ayuda en internet para continuacion presentamos las configuraciones predeterminadas.
mas detalles. A continuacion presentamos las configuraciones predeterminadas.
2.2.1 Método de inicio (Version de Windows) 2.2.1 Método de inicio (Version de Linux)
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," o haga (5) Inicie StarBoard Software.
un doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Ubuntu
?’/ Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones] — [StarBoard],
J L 0 haga doble clic en el icono de StarBoard Software en el lanzador.
L Ejecute el siguiente procedimiento para crear el icono de StarBoard Software en el
StarBoard lanzador.
Software 1. Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones].
2. Arrastre el icono [StarBoard] y péguelo en el lanzador.
[2] Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [StarBoard].
Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexion”, significa que la pizarra
StarBoard no est4 conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard y el PC estan
debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
2-4 j
L i
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Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién”, significa que la
pizarra StarBoard no esta conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard y el
PC estan debidamente conectados.

Conectada Sin conexion

7

i 1

Pagina Contenido de Windows Contenido de Linux
1.3.2 Area de funciones 1.3.2 Area de funciones
El area de funciones esté provista de teclas de acceso directo a las funciones usadas con El area de funciones esta provista de teclas de acceso directo a las funciones usadas con mas
mas frecuencia en el StarBoard Software. Accidnelas pulsando en el centro del simbolo frecuencia en el StarBoard Software. Accionelas pulsando en el centro del simbolo con el
1-6 con el rotulador o con el dedo. Si se utiliza Windows, pueden personalizarse todos los rotulador o con el dedo. Si se utiliza Linux, pueden personalizarse todos los botones excepto
botones excepto el botén de clic derecho de una pulsacién. Esta personalizacién de los el botdn de clic derecho de una pulsacion. Consulte la ayuda en internet para mas detalles. A
accesos directos no es posible con el software para Mac. Consulte la ayuda en internet para continuacion presentamos las configuraciones predeterminadas.
mas detalles. A continuacion presentamos las configuraciones predeterminadas.
2.2.1 Método de inicio (Version de Windows) 2.2.1 Método de inicio (Version de Linux)
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," 0 haga (5) Inicie StarBoard Software.
un doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Ubuntu
?’/ Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones] — [StarBoard],
J L 0 haga doble clic en el icono de StarBoard Software en el lanzador.
L Ejecute el siguiente procedimiento para crear el icono de StarBoard Software en el
StarBoard lanzador.
Software 1. Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones].
2. Arrastre el icono [StarBoard] y péguelo en el lanzador.
[2] Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [StarBoard].
Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexion”, significa que la pizarra
StarBoard no est4 conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard y el PC estan
debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
2-4 j
L i
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Pégina

Contenido de Windows

Contenido de Linux

2.2 Instalacion de los dispositivos (utilizando el asistente de instalacién)

+ Los usuarios de Windows deben ejecutar “Inicio” — “Todos los programas” —
“StarBoard Link EZ Setup Wizard”.

No hay “StarBoard Link EZ Setup Wizard”.

2-12~2-15

2.3.6 Ajuste del sensor

2.3.6.1 Procedimiento de ajuste del sensor

2.3.6 Ajuste del sensor
Comprobaciones antes de ajustar el sensor
El siguiente error puede surgir durante el uso de este producto.

» T5aDrv Touch Sensor Error.

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check.

Compruebe los siguientes elementos si aparece este error.
+ No hay obstaculos que impidan que la luz llegue al &rea de proyeccién o la
superficie plateada de las barras reflectantes.
+ No hay suciedad en la superficie plateada de las barras reflectantes.
Si el problema no se corrige tras llevar a cabo las anteriores comprobaciones, En el
sistema operativo que esté utilizando, realice el ajuste segun el procedimiento "
Procedimiento de ajuste del sensor " que se muestra en la Seccion 2.3.6.1

2.3.6.1 Procedimiento de ajuste del sensor
[1] Presione el boton "OK" en el cuadro de dialogo “LSaDrv Touch Sensor Error" que
aparece en la pantalla del Linux.

L [SaBrV Touch Sensor Error

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen,

Please check
o=

[2] Inicie el asistente para el ajuste del sensor.
1 Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [LsCamWiz].

[3] El asistente para el ajuste del sensor se iniciara. Haga clic en el boton "All adjust".

=] ISaDr v/~ Sensar adjust - B

Left sensor:

T T T

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

—————————

Right sensor:

S B e s

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

l\ Al adjust \'S |\ Bit |

[4] Espere un momento. Si el mensaje "LsCamWiz ERROR" no aparece, se habra
realizado el ajuste del sensor satisfactoriamente. Si aparece un mensaje de error
como el siguiente, haga clic en el botén "OK" y vuelva a realizar el ajuste segun se
indica en la Seccion 2.3.6. Si aln asi no se realizara el ajuste correctamente, puede
que la unidad StarBoard Link EZ esté defectuosa.

& Process is Aborted
)

[5] Si se realiza el ajuste satisfactoriamente, haga clic en el botén “Exit"
* Tenga en cuenta que el proceso de no se completa haciendo solamente clic en el
boton.

[=] LSaDrVI=Sensor adjust = [=]E)

Left sensor:

1 ot st o

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

Right sensor:

o R

Vpos:517 shift:(3,4,0) gain:250

[ Anadjust \ Cancel l\ Exit |<:

[6] Para guardar el resultado del ajuste, haga clic en el botén "Yes"

=

@) The current parameter setting will be written to nonvolatile memory
Do you wish to proceed with this setting?

=1 <3

Asi concluye el ajuste del sensor

Una vez realizados los ajustes, compruebe que la entrada de datos puede llevarse a cabo
con normalidad.
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Pagina Contenido de Windows Contenido de Linux
3.2.1 Cambio de un método de entrada de datos a otro (Windows) Igual que el de Windows.
3-4~3-5
3.3.3 Operaciones basicas del rotulador electrénico Igual que el de Windows.
3-8 3.3.4 Personalizacion del rotulador electrénico Igual que el de Windows.
3.4.1 Método de inicio 3.4.1 Método de inicio
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," o haga un (5) Abra el StarBoard Software.
doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Debian
[ / Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [StarBoard].
12
2 Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién”, significa que la pizarra
StarBoard StarBoard Link EZ no esté conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard Link EZy
Software el PC estan debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
L 4
(6) Abra el LsCamWiz.
[1] Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [LsCamWiz]
Ajuste del sensor de acuerdo con las instrucciones de la 2.3.6.1.
Si las posiciones de la punta del Iapiz y del cursor no estuvieran alineadas, seleccione la
opcion "MENU" de la barra de herramientas del software de StarBoard —
3-9~3-11 "Configuracion" —"StarBoard" —"Calibrar," y a continuacion realice la alineacion de la

Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién", significa que la
pizarra StarBoard Link EZ no esta conectada. Asegurese de que la pizarra
StarBoard Link EZ y el PC estan debidamente conectados.

Conectada Sin conexion

7

i 1

(6) Ejecute el archivo "LsCamWiz.exe" ubicado en "Mi PC" — "Unidad C" (*) —
"Archivos de programas" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver", y
ajuste el sensor conforme a las instrucciones de las paginas 2-10.
(*) Esta ruta de carpetas puede variar en funcion de su instalacion Windows
especifica.

Si las posiciones de la punta del lapiz y del cursor no estuvieran alineadas, seleccione
la opcion "MENU" de la barra de herramientas del software de StarBoard —
"Configuracion" —"StarBoard" —"Calibrar," y a continuacion realice la alineacion de
la posicion.

posicion.
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Contenido de Windows

Contenido de Linux

2.2 Instalacion de los dispositivos (utilizando el asistente de instalacién)

+ Los usuarios de Windows deben ejecutar “Inicio” — “Todos los programas” —
“StarBoard Link EZ Setup Wizard”.

No hay “StarBoard Link EZ Setup Wizard”.

2-10~2-13

2.3.5 Ajuste del sensor

2.3.5.1 Procedimiento de ajuste del sensor

2.3.5 Ajuste del sensor
Comprobaciones antes de ajustar el sensor
El siguiente error puede surgir durante el uso de este producto.

» T5aDrv Touch Sensor Error.

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check.

Compruebe los siguientes elementos si aparece este error.
+ No hay obstaculos que impidan que la luz llegue al area de proyeccion o la
superficie plateada de las barras reflectantes.
+ No hay suciedad en la superficie plateada de las barras reflectantes.
Si el problema no se corrige tras llevar a cabo las anteriores comprobaciones, En el
sistema operativo que esté utilizando, realice el ajuste segin el procedimiento "
Procedimiento de ajuste del sensor " que se muestra en la Seccion 2.3.5.1

2.3.5.1 Procedimiento de ajuste del sensor
[1] Presione el boton "OK" en el cuadro de dialogo “LSaDrv Touch Sensor Error" que
aparece en la pantalla del Linux.

L [SaBrV Touch Sensor Error

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen,

Please check
o=

[2] Inicie el asistente para el ajuste del sensor.
1 Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [LsCamWiz].

[3] El asistente para el ajuste del sensor se iniciara. Haga clic en el boton "All adjust".

=] ISaDr v/~ Sensar adjust - B

Left sensor:

T T T

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

—————————

Right sensor:

S B e s

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

l\ Al adjust \'S |\ Bit |

[4] Espere un momento. Si el mensaje "LsCamWiz ERROR" no aparece, se habra
realizado el ajuste del sensor satisfactoriamente. Si aparece un mensaje de error
como el siguiente, haga clic en el botén "OK" y vuelva a realizar el ajuste segun se
indica en la Seccion 2.3.5. Si aln asi no se realizara el ajuste correctamente, puede
que la unidad StarBoard Link EZ esté defectuosa.

& Process is Aborted
)

[5] Si se realiza el ajuste satisfactoriamente, haga clic en el botén “Exit"
* Tenga en cuenta que el proceso de no se completa haciendo solamente clic en el
boton.

[=] LSaDrVI=Sensor adjust = [=]E)
Left sensor:

! | PR O

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

Right sensor:

o R

Vpos:517 shift:(3,4,0) gain:250

[ Anadjust \ Cancel l\ Exit |<:

[6] Para guardar el resultado del ajuste, haga clic en el botén "Yes"

=

@) The current parameter setting will be written to nonvolatile memory
Do you wish to proceed with this setting?

=1 <3

Asi concluye el ajuste del sensor

Una vez realizados los ajustes, compruebe que la entrada de datos puede llevarse a cabo
con normalidad.
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Pagina Contenido de Windows Contenido de Linux
3.2.1 Cambio de un método de entrada de datos a otro (Windows) Igual que el de Windows.
3-4~3-5
3.3.3 Operaciones basicas del rotulador electrénico Igual que el de Windows.
3-8 3.3.4 Personalizacion del rotulador electrénico Igual que el de Windows.
3.4.1 Método de inicio 3.4.1 Método de inicio
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," o haga un (5) Abra el StarBoard Software.
doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Debian
[ / Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [StarBoard].
12
2 Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién", significa que la pizarra
StarBoard StarBoard Link EZ2 no esta conectada. Asegurese de que la pizarra StarBoard Link
Software EZ2 y el PC estan debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
7
L i
(6) Abra el LsCamWiz.
[1] Debian
Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [LsCamWiz]
Ajuste del sensor de acuerdo con las instrucciones de la 2.3.5.1.
Si las posiciones de la punta del lapiz y del cursor no estuvieran alineadas, seleccione la
opcion "MENU" de la barra de herramientas del software de StarBoard —
3.9~3-11 "Configuracion" —"StarBoard" —"Calibrar," y a continuacion realice la alineacion de la

Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexién", significa que la
pizarra StarBoard Link EZ2 no esta conectada. Asegurese de que la pizarra
StarBoard Link EZ2 y el PC estan debidamente conectados.

Conectada Sin conexion

7

i 1

(6) Ejecute el archivo "LsCamWiz.exe" ubicado en "Mi PC" — "Unidad C" (*) —
"Archivos de programas" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver", y
ajuste el sensor conforme a las instrucciones de las paginas 2-10.
(*) Esta ruta de carpetas puede variar en funcion de su instalacion Windows
especifica.

Si las posiciones de la punta del lapiz y del cursor no estuvieran alineadas, seleccione
la opcion "MENU" de la barra de herramientas del software de StarBoard —
"Configuracion" —"StarBoard" —"Calibrar," y a continuacion realice la alineacion de
la posicion.

posicion.
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Pégina Contenido de Windows Contenido de Linux
2.2.4.1 Procedimiento de ajuste del sensor (Version de Windows) 2.2.4.1 Procedimiento de ajuste del sensor (Mersion de Linux)

(1) Lance "SBAdjust.exe" (cuando se conecta por primera vez mediante un USB, se (1) Lance "SBAdjust" (cuando se conecta por primera vez mediante un USB, se lanza

lanza automaticamente). automaticamente).
Seleccione "MENU" — "Configuracién" — "StarBoard" — "Configuracion de [1] Debian
StarBoard" y pulse "Ajustar sensor" en la barra de herramientas de StarBoard. Seleccione [Aplicaciones] — [Educacién] — [SBAdjust]

2.6~2-7 Alternativamente,
Ejecute el archivo "SBAdjust.exe" ubicado en "Mi PC" — "Unidad C" (*) —
"Archivos de programas" —"Hitachi Software Engineering" — "FX-DUODriver"
(*) Esta ruta de carpetas puede variar en funcién de su instalacion Windows
especifica.
3.2.1 Método de inicio (Version de Windows) 3.4.1 Método de inicio (Version de Linux)
(5) Seleccione "Inicio" — "Todos los programas" — "StarBoard Software," o haga un (5) Abra el StarBoard Software.
doble clic en el icono "StarBoard" del escritorio.
[1] Debian
2/l| Seleccione [Aplicaciones] — [Educacion] — [StarBoard].
Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexion", significa que la pizarra
StarBoard StarBoard no est conectada. Aseglrese de que la pizarra StarBoard y el PC estan
Software debidamente conectados.
Conectada Sin conexién
3-2

Si en la bandeja de tareas aparece el icono de "Sin conexion", significa que la pizarra

StarBoard no estd conectada. Aseglrese de que la pizarra StarBoard y el PC estan

debidamente conectados.

Conectada Sin conexién
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T-17SXLG/T-19WX
Pagina Contenido de Windows Contenido de Linux
1.3.4 Botones de funcion 1.3.4 Botones de funcién
El botén de funcién puede personalizarse en Windows mediante la configuracion de El botdn de funcién puede personalizarse en Linux mediante la configuracién de StarBoard
StarBoard Software, pero esto no es posible en Mac OS. Para obtener informaciéon sobre Software. Para obtener informacién sobre el uso de los botones de funcion, consulte la
1-6 el uso de los botones de funcién, consulte la ayuda de los ajustes de botones de funcién de | == | ayuda de los ajustes de botones de funcion de StarBoard Software
(T-17SXLG/ | starBoard Software
T-19WX)
2.1.1 Método de inicio (Version de Windows) 2.1.1 Método de inicio (Version de Linux)
Esta seccion explica coémo se enciende StarBoard para usuarios de Windows. Esta seccion explica como se enciende StarBoard para usuarios de Linux.
Esta seccion describe como encender StarBoard. Esta seccion describe como encender StarBoard.
(2) Encienda el PC y deje que se inicie Windows. (2) Encienda el PC y deje que se inicie Linux.
(3) StarBoard Software se iniciara automaticamente. (Si no se activo la casilla de
verificacion Inicio durante el proceso de creacién de accesos directos al instalar el (3) Instale e inicie StarBoard Software.
software, StarBoard Software no se iniciara cuando se abra Windows. En este
caso, inicie manualmente StarBoard Software. Para obtener mas informacion, - [1] Ubuntu
consulte la StarBoard Software x.x Guia de instalacién o la Ayuda en linea de Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones] — [StarBoard],
StarBoard Software x.x. o0 haga doble clic en el icono de StarBoard Software en el lanzador.
Ejecute el siguiente procedimiento para crear el icono de StarBoard Software en el
lanzador.
1. Seleccione [Inicio] — [Aplicaciones].
2. Arrastre el icono [StarBoard] y péguelo en el lanzador.
2-1 ;
[2] Debian
('2_1175\;;)@ Seleccione [Aplicaciones] — [Educaci6n] — [StarBoard].
[ Inicio manual ] \
Seleccione Inicio —Todos los programas —> StarBoard Software, o
haga doble clic en el icono de StarBoard Software del escritorio. (El icono de
StarBoard Software no se crea en el escritorio a menos que se seleccione la
casilla de verificacion Escritorio durante el proceso de creacion de accesos
directos, al instalar el software).
2.2.2 Operaciones bésicas del lapiz
El rotulador puntero se puede usar igual que si se tratara de un ratén. En la =) Igual que el de Windows.
configuracién predeterminada del rotulador puntero, el botén de la punta del
rotulador esta definido para que se corresponda con el botén izquierdo del
2-3 ratén en Windows, y con el boton principal del ratén en Mac. Cuando se abre
(T-17SXLG/ Windows o Mac OS, el botén de la punta del rotulador se puede usar para
T-19WX) realizar las siguientes acciones del raton. La siguiente descripcion
Xxxx/xxxx detalla las funciones y operaciones en un entorno Windows o
Mac OS.
2.2.3 Configuracion del lapiz
2.4 Accion cqrrespondiente del raté_n_(Window_s) ==y | Igual que el de Windows.
(T-17SXLG/ Esta funcion solo se puede modificar en Windows.
T-19WX)

All Rights Reserved, Copyright © 2010,2014, Hitachi Solutions ,Ltd.

99/33 Espanol



Feb. 2014

Hitachi Solutions

Jlas moap3oBaresaen Linux

HpH HCIoIb30BaHuM Linux 3amenure COACPKUMO€ PYKOBOACTBA MMOJbB30BaTE/IA TCKCTOM U3 Taﬁ.]'ll/lllbl HMIKE.

FX-63G/77G/I82WG/FX-77GlI

Crpanuua Tect m1s Windows Tect mus Linux
15 1.3.2 O6nacts QyHKIHIH 1.3.2 Obnacts GyHKIui
(FX-63G/ OyHKIMOHATBHAS [aHeNb BKJIOYaeT (GyHKUHOHAIbHYIO KHONIKY StarBoard Software, OyHKUMOHAJbHAS TaHe b BKIIOYaeT (YHKIMOHAIBHYIO KHonky StarBoard Software,
77G/82WG) KOTOpasi O4YEHb 4YacTO HCIIONb3yeTCs Kak KiaBHia ObicTporo BbioBa. lllenkHure 1o KOTOpasi O4€Hb YaCTO MCIIOJIb3yeTCs KaK KIIaBHila OblcTporo Bbi3oBa. lllenkHuTe o nueHTpy
LEHTPY (YHKIMOHATIBEHON KHOMIKK M HCHOJB3yHTE ee. DyHKIHOHAIBHYIO KHOIIKY MOKHO (yHKIMOHATIBHON KHOIKHU M HCTIONB3yiiTe ee. B LiNUX (yHKIMOHAIBHYIO KHONKY MOXHO
1-6 HacTpouth i Windows ¢ momouplo Hactpoiiku StarBoard Software, omxako ee HacTpouTh B Hacrpoiika StarBoard Software. OtHocurensHO nOAPOGHOCTEH CM.
(FX-77GII) HEBO3MOXKHO HacTpamBath a1 Mac OS. OTHOCHTENBHO MOAPOOHOCTEH CM. HMHTEPAKTUBHYIO CIIPABKY.
MHTEPAKTUBHYIO CHPABKY.
2.3 2.1.3 OcHOBHbIE (PYHKIMH SIEKTPOHHOM PYYKH Taxoke kak B Windows.
(FX-63G/
77GI82WG) . . Taroke kak B Windows.
2.1.4 Hactpoiika 31eKTpOHHOH pydKn
2-3
(FX-77GlI)
2.2.1 TIpoBoxmHOE COenUHEHUE 2.2.1 IIpoBoxHOE CoenUHEHNE
(5) BeiGepure "ITyck" — "Bce nporpammbl” — "StarBoard Software," win (5) Yeranosure u 3amycrute StarBoard Software.
BBITIOJIHATE ABOMHOM IeTYOK 110 3Ha4Ky StarBoard Ha pabouem croie.
[1] Ubuntu
P_)/ Bribepure «Mento» — «IIpunoxkenus» — «StarBoard» wim BbINOJIHHUTE IBOMHOM
j L remuoK 1o 3uauky StarBoard Software na manenm.
a Yrobsl co3nars 3Ha4ok StarBoard Software Ha manenu, BRIONHKUTE CIEMYIOIIEE.
StarBoard 1. Bribepute «Menio» — «IIpuioskeHus».
Software 2. [leperamure 3Ha40k «StarBoard» na nanenu.
[2] Debian
Bribepure «[Ipmioxenns» — «Obpa3oBarenbHbiey — «StarBoard».
Ecnu npuBeneHHbIid Hyoke 3Ha4oK "HeT coeriHeHns" MosiBIsieTCs Ha MaHEeNu 3a1ad,
9TO 03Havaer, 4yro StarBoard ve nmoxcoennHeHa. poBepbTE IPABHIBHOCTD
coenunenus StarBoard u ITK.
2.5 Moacoenuneno Hert coenunenust
(FX-63G/
77GI82WG) :x/l
2.5 L i
(FX-77GlI)
Ecnu npuBenenHslit Huxke 3Ha40K "HeT coenuHeHus" NosSBIISETCS Ha MaHEIN
3a1a4, 970 o3HayaeT, 4yro StarBoard ve moxcoexuneHa. poBepsTe
paBHIBHOCTH coexuHeHnst StarBoard u TTK.
IoacoennneHo Het coenqnHenust
L i
2-7 2.2.3 BecnipoBoAHOE HOIKIIOUCHHE Her «becnpoBoaHOE MOMKITIOIECHUEY.
(FX-63G/
77GI82WG)
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Cepun FX-DUO Series/Cepuu FX-TRIO/FX-TRIO-77S/FX-TRIO-63E/77E/FX-E90W

Crpanuua Tect mst Windows Tect ms Linux
1-6 1.3.2 O6nacte dyHKIHI 1.3.2 Obnacts GyHKUmii
(Cepun @OyHKIMOHANBHAS 0071acTh CHAO)XCHA KIABHMIIAMH OBICTPOrO BBHI30BA UL (DYHKIHH, OyHKIHOHATbHAS 00IacTh CHaO)XEHa KIIABHIIAMM OBICTPOTO BBI30BAa IS (DYHKIHMIA,
FX-DUO) KOTOpBIE YacTo UcHoib3ytoTest B StarBoard Software. Mcnosp3ayiiTe ¢ HOMOIIBIO IIeTYKa KOTOpBIE YacTo ucnonb3yrores B StarBoard Software. Vcnonb3yiiTe ¢ HOMOLIBIO 1IETYKa 110
MO CePeAMHE CHMBONA IEPOM WM NanbueM. 3a MCKIIOYCHHEM BHIOOPA PEKUMA | wefpy | CCPCIMHE CHMBONA IEPOM WM MaibleM. 3a MCKIOYCHHEM BHIOOpa  pexuma
1-6 KacaHWs/PEeXHMa Iepa M OIHOTO IIeT4YKa [PaBOil KiaBHIlel, Bol MoxkeTe HacTpauBarh KaCaHMs/PeKIMa TIepa M OJHOTO LIENYKa IPaBOi KiaBuiieil, Bel MOXeTe HacTpauBarh
(Cepun KJIaBHIIM OBICTPOrO BBI30BA C OMOILLBIO IIPOrpaMMHOro obecnedenus st Windows. Ber KJIABUIIKM OBICTPOrO BBI30BA C IIOMOIIBIO I[POrpaMMHONO obecredenus s Linux.
FX-TRIO/77 | He Moxere HacTpauBaTh KJIABUIIM OBICTPOrO BbI30BA C MOMOLIBIO I[IPOrPAMMHOIO OTHOCHTENBFHO MOAPOOHOCTEH CM. HHTEPAKTUBHYIO clipaBKy. HacTpolku Mo yMOIT4aHHIO
S) obecneueHnst st Mac. OTHOCHTENIBHO MOAPOOHOCTEH CM. MHTEPAKTHUBHYIO CIPABKY. [IPHBEICHBI HIXE.
Hacrtpoiiku 1o yMon4aHuio NpUBEAEHBI HUXKE.
1-5
(FX-TRIO
-63E/77E)
1-5
(FX-E90W)
2-6 2.2.30CcHOBHBIE OIEpaliH YIEKTPOHHON PyUIKOH Taroke kak B Windows.
(Cepun
FX-DUO)
- 2.2.AlnnuBuyanbHas HACTPOHKA JJIEKTPOHHON PYUKH - Taxxke kax B Windows.
(Cepun
FX-TRIO/77
S)
2-6
(FX-TRIO
-63E/77E)
2-6
(FX-E90W)
2.3.1Cnoco6 nagaia paborst (Windows) 2.3.1 Crioco6 Havaia pa6otsi (Linux)
(5) Beibepure"Tlyck" —'"Bcee mporpamme’” —"StarBoard Software" wmm ke (5) 3amycrure StarBoard Software.
BBITIOJIHUATE J(BOWHOM LIEMYOK MbILIBIO Ha nukrorpamme StarBoard wa paGouem [1] Debian
cTolIE. Bribepure «[Ipmioxenns» — «Obpa3oBarenbHbiey — «StarBoard».
K / Ecnu npuBeneHHbIN HUOKe 3Ha40K "HeT coenHeHus" nosBIIsSeTCs Ha NaHeNH 33/1a4,
f_? 9T0 03Havaet, 9ro StarBoard ue moxcoenunena. [IpoBepbTe MPaBIIBHOCTH
s coenurenus StarBoard u ITK.
StarBoard
Software IoxcoennHeHo Her coennnennus
- T 1
(6) 3amycture LsCamWiz.
[1] Debian
Bribepure «[Ipuoxenus» — «O6pasoBarenbHbiey — «LsCamWizy.
Hacrpoiite ceHcop B COOTBETCTBUH C MHCTPYKLMAMH, TIPUBEICHHBIMU B 3.2.2.
2-71~2-9

(Cepun ITpu paccornacoBaHuM HOIOXKEHUI KOHUHKA Ilepa U Kypcopa Beioepure « MEHIO» Ha
nanenn uHCTpymMeHTOB StarBoard Software — «Hacrtpoiikm»y — «KamubpoBkay, a

FX-DUO) 3aTeM BBINOJHUTE BHIPABHUBAHUE MOJIOXKCHUIA.
2-7~2-9
(Cepun Ecnu npuBeneHHbli HUxe 3Ha40K "Her coeHeHns" MOSBIISETCS HA MAHEeIH
FX-TRIO/77 3aj1a4, 9TO 03Ha4aer, yro StarBoard we nmoncoenuHena. [[poBepbTe NPABHIBHOCTH
S) coemuuenus StarBoard u TTK.
2-7~2-9 Tloxcoennnneno HeTt coennnenust
(FX-TRIO
-63E/77E) j
-
2-7~2-9 1l 1
(FX-E90W)

(6) 3amycrure ¢aitn “LsCanWiz.exe", pacrnonoKeHHbIH B cleayromieii namke "Moii
xommerorep” — "C: "(*) — "Program Files" — "Hitachi Software Engineering"
—"FX-DUODriver" n orperymupyiite IaTduk B COOTBETCTBHH C HHCTPYKIUSIMH,

MPUBEICHHBIMU Ha CTp. 3-4.
(*)B 3aBucumoctu ot ycranosienHoit OC Windows 1yTh k narnke MoeT ObIThb JPYTHM.

Ipu paccornacoBaHuM NONOKEHUI KOHUUKA TIepa 1 Kypcopa Beioepute «MEHIO»
Ha madHenmun wuHCTpyMmentoB StarBoard Software —  «Hacrpoitku» —
«KanmbpoBkay, a 3aTeM BBIIIOIHUTE BRIPABHIBAHNE ITOIOKEHHH.
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Crpanuua Tecr anst Windows Tecr s Linux
3.2 Hacrpoiixa cencopa 3.2 Hacrpoiixa cencopa
3.2.1 HeoGxomuMsle 115 IPOBEPKH IyHKTHI IIepe]] HACTPOHKOH ceHcopa 3.2.1 Heobxoanmsle st TPOBEPKH IyHKTHI IIEPER HACTPOIKOit cercopa (Linux)
ITpu MCTIONB30BaHNM JTAHHOTO HPOIYKTa MOXET BOSHUKHYTh CIICAYIOLIAs OLIHOKA.
= TISHDr v Touch Genson Errar.
Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen,
Please check.
[ ]
Eci mosiBUTCsE 3Ta OMINOKa, BBIIIOIHHTE CIICAYOLIEE.
+ Y6enurech B TOM, 4TO HUYTO HE PEISTCTBYET MOMTAJaHHIO CBETA Ha [IOBEPXHOCTh
JIOCKHU WJIM OTPAXKATEIbHYIO JICHTY.
* Y6enurech B TOM, 4TO OTpa)kaTeibHas JICHTA YHCTasL.
Ilpy HEBO3MOKHOCTH YCTPaHHTh OIIMOKY C IIOMOLIBIO IIPUBEJCHHBIX BbIIIE
JIEWCTBUH B HCIOJIB3YyeMOH ONEPAllMOHHOM CHCTEME BBIIOJIHUTE HACTPOWKU B
cooTBeTcTBUM C IyHKTOM «IIporenypa HacTpO#KM CeHcopa», IPUBEICHHBIM B
paszzene 3.2.2.
3.2.2 TIporenypa HacTpoOIikK ceHcopa
3.2.2 Ilpouenypa HacTpoiiku ceHcopa (Linux)
[1] Haxmute xuonky «OK» B amanorosom oxue «LSaDrv Touch Sensor Error»,
KOTOpOe oTobpaxaercst Ha skpaue Linux.
- 5Dy v Touch Sensan Errar
Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.
This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check
[2] 3amycTuTe MacTep HACTPOHKH CEHCOPA.
1 Debian
Bribepure «[Ipunoxenns» — «O6pasoarenbHbiey — «LsCamWiz».
[3] 3amyctutcs mactep HacTpoiiku cencopa. Haxmure kaomnky «All adjusty.
=] 53010 sersor adjust = 28]
Left sensor:
T '. = o, M
vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204
——————— E————
3-5~3-10 r— oo —|
(Cepun
FX_DUO) Right sensor:
S PR 1 a
3-5~3-10 £
(Cepnn vpos:517 shift:(3,4,0) gain:250
FX-TRIO/77
S)
3-5~3-10
(FX-TRIO
-63E/77E) [4] Tlomoxmure Hexotopoe Bpemsi. Ecnu coobuienue «LsCamWiz ERROR» He
HOSIBUTCS, TO 9TO 03HAYAET, YTO HACTPOIKa CeHCopa ObLIa BHIIOJIHEHA YCHEIHO. [Ipu
3-4~3-9 MOSIBJICHAH  CleAyiomel ommbku Haxmute KHOMKy «OKy», a 3areM BbImonHHTE
(FX-E90W) HACTPOMKy elle pa3, cnpaBisisich no paszaeny 3.2.1. Ecnu HacTpoiKy BBIIOIHUTH

3-3 PerymsipHasi aBTOHacTpoiika ceHcopa

HEBO3MOYKHO M B 9TOM CIlydae, TO, BO3BMOKHO, HeHCIpaBeH Oiok StarBoard.

= [sCamWiz ERROR X))

& Process is Aborted

[5] [pu ycmerHoM 3aBepIlieHUN HACTPOMKU HaXXMHUTE KHOTIKY «EXit».

* YuTHTe, 9TO MPOCTO HAXKaTHE KHOIKH HE 3aBeplIaeT MPoLeaypy HaCTPOHKU.

Left sensor:

T i sl Wi

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

N e

Right sensor:

S N i = o

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

[6] UToOBI COXpaHUTh PE3YABTATH HACTPOMKU, HAKMHUTE KHOTIKY « YES».

= IE]

@) The current parameter setting will be written to nonvolatile memory
Do you wish to proceed with this setting?

—

Hacrpoiika cencopa Gyner 3aBepiieHa.
IMocne HACTPOUKH IPOBEPHTE, MOKHO JIX HOPMAJILHO BBIIONHSTH BBOJ.

Her «Perynspnast aBToHacTpoiika ceHcopay.
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Ecnu npuBeneHHblid H1ke 3Ha40K "Her coeHeHus" NOSBIISETCS Ha MTAHEIN
3aj1a4, 3TO 03Havaer, 4to StarBoard He mojcoenuHeHa. [IpoBepbTe MPaBUIBHOCTD
coenunenus StarBoard u ITK.

Ioacoennueno Her coequnenus

HoJ
—

Page Windows contents Linux contents
1.3.2 O6nacte (yHKIHH 1.3.2 O6nacts dyHKIHI
@OyHKIMOHANBHAS 007aCTh CHA0)XCHA KIABHIIAMM OBICTPOrO BBI30BA IS (DYHKIHH, OyHKIHOHATbHAS 00NacTh CHAa0)XCHa KIaBUIIAMK OBICTPOrO BBI30BA ISl (DYHKIIWIA,
KOTOpbIE YacTo ucronb3yrores B StarBoard Software. Hcronb3yiite ¢ OMOIIBIO 1IETYKa KOTOpBIE YacTo ucronb3yrores B StarBoard Software. Hcnonb3yiite ¢ HOMOLIBIO IIENYKa 110
1o cepeauHe cuMBONa mepom Wik nanbieM. [Ipu ucnonssoBannn OC Windows, Bce mmjp | CCPCIAMHE CHMBOIA [IEPOM HIIH MAJIBLCM. Ipu ucnons3zosannu OC LinuX, Bce KHONKH, 3a
1-5 KHOIIKH, 32 MCKJIFOYCHHEM IEPEKIFOYAIOIIeH KHOMKH OZHOKPATHOTO IIPABOTO ILIETYKa, HCKITIOYCHHEM IEPEKIIIOYaroNIel KHOMKH ONHOKPATHOIO MPABOIO INETYKA, MOTYT OBITh
MOTYT OBITh HACTPOCHBI IIOZ IOJIb30BaTeNsA. BBl He MOXeTe HacTpauBaTh KIIABHILH HACTPOGHBI IOA THoib30BaTens. OTHOCHUTENIBHO MOAPOOHOCTEH CM. HHTEPAKTHUBHYIO
OBICTPOrO BBI30BA C MOMOIIBIO MPOrPaMMHOI0 obecredenust aisi Mac. OTHOCHTENBHO cnpaBky. HacTpolku 110 yMOT4aHUIO IIPUBEIEHBI HIKE.
HOAPOOHOCTEH CM. MHTEPAKTHBHYIO CIPaBKy. HacTpOHKH 110 yMOIYaHHIO TPUBEICHBI
HIXKE.
2.2.1 Cnioco6 Hauana pabotst (Bepcust Windows) 2.2.1 Crioco6 Hagana pa6orsl (Bepeust Linux)
(5) Bsibepure "Ilyck" — "Bce mporpammer” — "StarBoard Software," win (5) Bamycrute StarBoard Software.
BBIIIOJIHUTE JABOMHOM 11eT40K 110 3Hauky StarBoard Ha paGouem croie.
[1] Ubuntu
/ Beibepure «Mento» — «[Ipunoxenus» — «StarBoard» wnu BeImomHATE MBOWHOM
F) 1meyoK 1o 3uauky StarBoard Software Ha nasesnu.
2 Yrobsl co3nars 3Ha4ok StarBoard Software na manenu, BRIONHKUTE CIEMYIOIIEE.
StarBoard 1. Bribepure «Meno» — «IIpunoxeHus».
Software 2. Ileperamute 3Ha40K «StarBoard» Ha manesnu.
[2] Debian
Bribepure «[Ipuioxerus» — «Obpa3oarenbhbiey — «StarBoard».
Ecunu npuBeeHHbIH Hioke 3Ha40K "HeT coequHeHns" mosBiseTcs Ha aHeN  3a1ad,
=l 910 03Hayaer, yto StarBoard e noxcoenunena. [[poBepbTe NPaBUILHOCTH
coennnenus StarBoard u ITK.
Ioacoenuneno Her coequnenus
2-4 1 1
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Ecnu npuBeneHHbli Huke 3Ha40K "Her coenHeHns" MOSBIISETCS Ha MaHEeIH
3aj1a4, 3TO 03Havaer, 4to StarBoard He mojcoenuHeHa. [IpoBepbTe MPaBUIBHOCTD
coenunenus StarBoard u ITK.

Ioacoennueno Her coequnenus

HoJ
—

Page Windows contents Linux contents
1.3.2 O6nacte (yHKIHH 1.3.2 O6nacts dyHKIHI
@OyHKIMOHANBHAS 007aCTh CHA0)XCHA KIABHIIAMM OBICTPOrO BBI30BA IS (DYHKIHH, OyHKIHOHATbHAS 00MacTh CHAa0)XEHa KIABUIIAMKM OBICTPOTO BBI30BA ISl (DYHKIIHIA,
KOTOpbIE YacTo ucronb3yrores B StarBoard Software. Hcronb3yiite ¢ OMOIIBIO 1IETYKa KOTOpBIE YacTo ucronb3yrores B StarBoard Software. Hcnonb3yiite ¢ HOMOLIBIO IIENYKa 110
1o cepeauHe cuMBOa mepoM Wik nanbiem. [Ipu ucnonssoBanun OC Windows, Bce mmjp | CCPCIAMHE CHMBOIA [IEPOM HIIH MAJIBLCM. Ipu ucnons3zosannu OC LinuX, Bce KHONKH, 3a
1-6 KHOIIKH, 32 MCKJIFOYCHHEM IEPEKIFOYAIOIIeH KHOMKH OZHOKPATHOTO IIPABOTO ILIETYKa, HCKITIOYCHHEM IEPEKIIIOYaroNIel KHOMKH ONHOKPATHOIO MPABOIO INETYKA, MOTYT OBITh
MOTYT OBITh HACTPOCHBI IO IOJIb30BaTeNsA. BBl He MOXeTe HacTpauBarTh KIIABHILIH HACTPOGHBI IOA THoib30BaTes. OTHOCHUTENIBHO MOAPOOHOCTEH CM. HHTEPAKTHUBHYIO
OBICTPOrO BBI30BA C MOMOIIBIO MPOrPaMMHOI0 obecredenust aisi Mac. OTHOCHTENBHO cnpaBky. HacTpolku 110 yMOT4aHUIO IIPUBEIEHBI HIKE.
HOAPOOHOCTEH CM. MHTEPAKTHBHYIO CIPaBKy. HacTpOHKH 110 yMOIYaHHIO TPUBEICHBI
HIXKE.
2.2.1 Cnioco6 Hauana pabotst (Bepcust Windows) 2.2.1 Crioco6 Hagana pa6orsl (Bepeust Linux)
(5) Bsibepure "Ilyck" — "Bce mporpammer” — "StarBoard Software," win (5) Bamycrute StarBoard Software.
BBIIIOJIHUTE JABOMHOM 11eT4oK 110 3Hauky StarBoard Ha paGouem croie.
[1] Ubuntu
/ Beibepure «Mento» — «[Ipunoxenus» — «StarBoard» wnu BeImomHATE MBOWHOM
F) 1eyoK 1o 3uauky StarBoard Software Ha nasesnu.
2 Yrobsl co3nars 3Ha4ok StarBoard Software na manenu, BRIIONHKUTE CIEMYIOIIEE.
StarBoard 1. Bribepure «Meno» — «IIpunoxeHus».
Software 2. Ileperamute 3Ha40K «StarBoard» Ha manesnu.
[2] Debian
Bribepure «[Ipuioxerus» — «Obpa3oarenbhbiey — «StarBoard».
Ecunu npuBeeHHbIN Hioke 3Ha40K "HeT coequHenns" mosBIsieTCs Ha MaHeNH 3a1ad,
=l 9T0 03Hayaer, yto StarBoard e noxcoenunena. [IpoBepbTe NPaBUILHOCTH
coennnenus StarBoard u ITK.
Ioacoenuneno Her coequnenus
2-4 1 1
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2.2 YcTaHOBKA YCTPOUCTB (C HCIIOIb30BAHIEM MacTepa yCTaHOBKH)
-Jlst monmb3oBareneit [IK ¢ OC Windows, 3amycrure"Ilyck" — "Bce mporpammsr”

Her «StarBoard Link EZ Setup Wizard».

—"StarBoard Link EZ Setup Wizard".

°
i3
i
@

B oo

2-11~2-14

2.3.6 Hacrpoiika cencopa

2.3.6 Hacrpotika ceHcopa
w=Pp | HeoGXOAUMBIE U1t [IPOBEPKH ITYHKTHI Mepe]] HaCTPOFiKoii cercopa (Linux)

HpI/I HCIIOJIb30BaHUU JAHHOI'O MPOAYKTAa MOKET BOSHUKHYTH CIICAYIOIIas omunoKa.

2.3.6.1 Ipouenypa HACTPOHKHU CEHCOpa

2.3.6.1 Ipouenypa Hactpoiiku cercopa (Linux)

= 'ISabrv Touch Sensor Errar.

Something seems to be on the touch area,

or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check.

Ecnu nosiBuTCs 9Ta OMMOKA, BEIIIOIHATE CIIEAYIONIEe.

* Y6enurech B TOM, 4TO HUYTO HE MPEMATCTBYET [0MAJaHHIO CBETA HA TOBEPXHOCTh

JIOCKHU WJIM OTPAXKATEIbHYIO JICHTY.

* YOenurech B TOM, YTO OTpakarelbHas JICHTa YUCTasl.
Ilpn HEBO3MOXKHOCTH YCTPaHHTh OIIMOKY C IIOMOLIBIO IIPUBEICHHBIX BBIIIE
JIEUCTBUH B HCIOJNB3YyeMOW ONEPALMOHHOW CHCTEME BBIIOJHUTE HACTPOWKU B
cooTBeTcTBUM C IyHKTOM «[Iporenypa HacTpoiiku ceHcopa», IPUBEICHHBIM B
paszzmene 2.3.6.1.

[1] Haxmure xHonky «OK» B nmamoroBom okue «LSaDrv Touch Sensor Error»,
KOTOpOE oTobpaxaercs Ha skpaue Linux.

] TISADrV Touch Sensor Error:

Something seems to be on the touch area,

or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen.
Please check

[2] 3amycTHTe MacTep HACTPOHKH CeHcopa.
1 Debian
Bribepure «[Ipuioxenus» — «O6pa3oarenbHbiey — «LsCamWizy.

[3] 3amyctutcs mactep HacTpoiiku cerncopa. Haxmute kaonky «All adjusty».

=

Left sensor:

¥

Vposi499 shift:(2,2,3) gain:204

—————N——————
Ilm__i

Right sensor:

W B st T

Vposi517 shifti(3,4,0) gain:250

‘ Al adjust

[4] Tlomoxmure Hekotopoe Bpemsi. Ecmu coobiienme «LsCamWiz ERROR» He
HOSIBHTCS, TO 3TO 03HAYAET, YTO HACTPOiika ceHcopa OblIa BHIMOIHEHA ycHemHo. [Ipu
HOSBICHUH cleaytomieii ommoku Haxmute KHOMKy «OK», a 3arem BbIMOMHHUTE
HAacTpOKy elle pa3, CIpaBisach no pasaeny 2.3.6. Eciu HacTpoifKy BBINOIHUTH
HEBO3MOXHO U B 9TOM Cllyuae, T0, BO3MOXKHO, HercnpaseHn ook StarBoard Link EZ.

=L &

& Process is Aborted

[5] [pu ycmerHoM 3aBepIlieHAN HACTPOMKU HaXXMHUTE KHOTIKY «EXit».
* Y4rHTe, 94TO IPOCTO Ha)KaTHe KHOIIKY He 3aBepIIaeT NpOoLeaypy HaCTPOHKN.

Left sensor:

¥ t

S Wi

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

! S ———

Right sensor:

S, B S it

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

=

) The current parameter setting will be written to nonvolatile memory.
Do you wish to proceed with this setting?

Hacrpoiika cencopa Gyner 3aBepiieHa.
IMocne HACTPOUKH IPOBEPHTE, MOKHO JIX HOPMAJILHO BBIIOTHSTH BBOJ.
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CrpaHuua Tect st Windows Tect ms Linux
3.2.1I1epexmouenue MeTo0B BBoza (Windows) Taxoke kak B Windows.
3-4~3-5
3.3.30cHOBHBIE OIEpaliy MIEKTPOHHON PyUIKOH Taxoxe kak B Windows.
3-8 3.3.4lnuButyanbHas HACTPOHKA JJIEKTPOHHON PYUKH Tarxske kax B Windows.
3.4.1Cnoco6 Hauana paboThl 3.4.1 Cnioco6 navana pa6orsi (Linux)
(5) Bsibepure'Ilyck" —"Bcee mporpammer” —"StarBoard Software” wnmm e (5) 3anycrute StarBoard Software.
BBINIOJIHUTE JBOMHON IIETYOK MBIMIBI0O Ha mukrorpamme StarBoard Ha pabouem
croue. [1] Debian
Bribepure «[Ipuioxenns» — «Obpa3oBarenbHbiey — «StarBoard».
Ecnu npuBeneHHbIN HIoke 3Ha4oK "HeT coenmHeHus" NOsABIIAETCS Ha AaHENH 3a/1a4,
970 03Havaer, yro StarBoard Link EZ ne noxcoeannena. I[IpoBepbTe NpaBMIBHOCTD
StarBoard coeuuenns StarBoard Link EZ u TIK.
Software
Ioacoenuneno Hert coenunenust
L i
(6) 3anycrure LsCamWiz.
[1] Debian
Bri6epure «[Ipuioxenus» — «O6pasoBarenbHbiey — «LsCamWizy.
Hacrpoiite ceHcOp B COOTBETCTBUM C HHCTPYKLMAMH, IPUBEICHHBIMU B 2.3.6.1.
[pu paccornacoBaHuy MOJOXKEHUH KOHUMKA 1epa 1 Kypcopa Beioepute «MEHIO» Ha
3-9~3-11 naHenu MHCTpyMeHTOB StarBoard Software — «Hacrtpolikm» — «KambpoBkay, a

Ecnu npuBeneHHbli Huxke 3Ha40K "Her coenrHeHns" MOSBIISETCS Ha MAHEIH
3aj1a4, 910 o3Havaer, yro StarBoard Link EZ e noacoennnena. [Iposepbre
paBWILHOCTH coennnenus StarBoard Link EZ u K.

Iloacoennueno Her coequnenus

Hod
—

(6) 3amycture daitn "LsCanWiz.exe", pacronokeHHbIi B cienyromnieit mamke "Moit
xommerotep” — "C: "(*) — "Program Files" — "Hitachi Software Engineering"
—"FX-DUODriver" u orperyaupyiite IaT4dK B COOTBETCTBUH C MHCTPYKIUSIMH,

TpUBEAEHHBIMH Ha CTp. 2-12.
(*)B 3aBicumoctu ot ycranosiennoit OC Windows myTh K narke MoxeT ObITh APYIUM.

Ipu paccornacoBaHuM NONOKEHUI KOHUMKA TIepa U Kypcopa Beioepute «MEHIO»
Ha TmaHenmn WHCTpyMeHToB StarBoard Software —  «Hactpoiikm» —
«KanbpoBKay, a 3aTeM BBIIOIHHTE BHIPABHHBAHHE MONOKEHHH.

3aTEM BBIIIOJIHUTE BbIPABHUBAHUE TTOJIOYKSHHH.
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2.2 YcTaHOBKA YCTPOUCTB (C HCIIOJIB30BAHHEM MacTepa YCTAaHOBKH)
-/l nmoms3oBareneit [IK ¢ OC Windows, 3amycrure"Ilyck" — "Bee mporpammsr”
—"StarBoard Link EZ Setup Wizard".

°
iy
>
&

‘ ma

e o

Her «StarBoard Link EZ Setup Wizard».

2-11~2-14

2.3.6 Hactpoiika cencopa

2.3.6.1 Ilpouenypa HACTPOHKHU CEHCOpa

2.3.6 Hacrpoiixa cencopa
HeoOxonuMble st IPOBEPKH ITyHKTHI IIEpejl HaCTPOKo# cercopa (Linux)
IIpu KCTIONB30BAHNUH JTAHHOTO IPOLYKTA MOXKET BO3HUKHYTh CIIEAYIOLIAsk OLIOKA.

- T5a0rV Touch SensonError.

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen,
Please check.

Eciu mosiBUTCs 9Ta OMIMOKa, BBITOIHUATE CIIEAYIOLIEe.

+ Y6enutech B TOM, 4TO HUYTO HE MPEIATCTBYET IOIaJaHHIO CBETA Ha IIOBEPXHOCTD

JIOCKH UJIH OTpaXKaTeJIbHYIO JICHTY.

+ YOenurech B TOM, YTO OTpakaTelbHas JICHTA YUCTasl.
IIpy HEBO3MOXXHOCTH YCTPAaHUTh OLIMOKY C HOMOLIbIO IPUBEICHHBIX BbILIE
JIeCTBUIl B HCIOJNB3YEMOH OINEpallMOHHOW CHCTEME BBIMOJIHUTE HACTPOHKH B
cooTBeTcTBMM ¢ IyHKTOM «[Ipouenypa HacTpoiku CEHCOpa», NPUBEICHHBIM B
pasnene 2.3.5.1.

2.3.6.1 Ipouenypa Hactpoiiku cercopa (Linux)
[1] Haxmute xuonky «OK» B amanorosom oxue «LSaDrv Touch Sensor Error»,
KOTOpO€e 0TOOpakaeTcst Ha 9kpane Linux.

- L5aDry Touch Sensor Errar:

Something seems to be on the touch area,
or the cameras are not correctly adjusted.

This may cause an area incapable of touch detection on the screen,
Please check.

[2] 3amycTTe MacTep HACTPOMKK CeHCopa.
1 Debian
Bribepure «[Ipuioxenus» — «O6pa3oBarenbHbiey — «LsCamWizy.

[3] Bammycrurcs Mactep HacTpoiiku ceHcopa. Haxmute kHomnky «All adjusty.

Left sensor:

T ] sl Wi

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

R ——

Right sensor:

S N i = o

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

| Anadjust | J Exit |

[4] Tlomoxmure Hexotopoe Bpemsi. Ecnu coobuienne «LsCamWiz ERROR» He
MOSIBUTCS, TO 9TO 03HAYAET, YTO HACTPOIKA CeHCOopa ObLIa BHIMOJHEHA yCHemHo. [Ipu
HOSBICHUH cleaytomieii ommoku HaxmuTe KHOMKY «OK», a 3arem BbIMOIHHUTE
HACTPOHKy ele pa3, CnpaBisisich nmo pasaeny 2.3.5. Eciu HacTpolKy BBIIOTHHUTH
HEBO3MOXKHO U B 9TOM CITy4ae, T0, BOSMOXKHO, HercrpaseH ook StarBoard Link EZ.

[5] [pu ycmerHoM 3aBepIiieHAN HACTPOMKN HaXXMHUTE KHOTIKY «EXit».
* YyrHTe, 4TO MPOCTO HA)KAaTHE KHOIIKK HE 3aBepIIaeT MPOLELypy HACTPOIKH.

Left sensor:

T i sl Wi

Vpos:499 shift:(2,2,3) gain:204

N e

Right sensor:

L s

Vposi517 shift:(3,4,0) gain:250

i <&

[6] UTOoOBI COXpaHUTB PE3YABTATH HACTPOMKH, HAKMHUTE KHOIIKY « YES».

!)'
H
5

@) The current parameter setting will be written to nonvolatile memory.
Do you wish to proceed with this setting?

Hacrpoiika ceHcopa Oyaer 3aBepiieHa.
Iocne HacTpoOiKKM NPOBEPBTE, MOXKHO JIM HOPMAJIbHO BBIIOIHATH BBOJL.

All Rights Reserved, Copyright © 2010,2014, Hitachi Solutions ,Ltd.
30/33

Pyccknn



Feb. 2014

Hitachi Solutions

CtpaHuua Tect mst Windows Tect ms Linux
3.2.1I1epexiouenue MetonoB BBoaa (Windows) Taxoke xak B Windows.
3-4~3-5
3.3.30cHOBHBIE OlEepalyy EKTPOHHON PyUKOn Taxoke kak B Windows.
3-8 3.3.4lnnuBuyanbHas HACTPOMKA EKTPOHHON PYUKH Taxke xax B Windows.
3.4.1Cnoco6 Hauana paboThl 3.4.1 Cnioco6 navana padorsr (Linux)
(5) Boibepure"llyck" —'"Bcee mporpammsl” —"StarBoard Software" wmm xe (5) 3anycrure StarBoard Software.
BBITIOJIHATE [JBOHHOM MIEMYOK MBINIBI0O Ha HuKTorpamme StarBoard na pabouem
croue. [1] Debian
Bribepure «[Ipuioxenus» — «Obpa3oarenbhbiey — «StarBoard».
Ecnu npuBeneHHbIN HIoke 3Ha4oK "HeT coenmHeHus" NosABIISeTCS Ha aHEH 3a/1a4,
910 03Havaer, yro StarBoard Link EZ2 ue noacoenunena. [Iposepbre
StarBoard npaBWIBLHOCTD coemuuenus StarBoard Link EZ2 u T1K.
Software
IMoacoenuneno Hert coenunenust
a
L i
(6) 3amycture LsCamWiz.
[1] Debian
Bribepure «[Ipuioxerns» — «O6pasoarenbHbiey — «LsCamWiz».
Hactpoiite ceHcop B COOTBETCTBUH C HHCTPYKIMAMU, IpUBeAeHHbIMA B2.3.5.1.
3-9~3-11 ITpu paccornacoBaHnH HOJIOKEHUIT KOHYHKa 1tepa u Kypcopa Beioepure « MEHIO» Ha

Ecnu npuBeneHHbli HUxke 3Ha40K "Her coeHeHns" MOSBIISETCS Ha MaHEeIH
3aj1a4, 9T0 03Hay4aeT, uTo StarBoard Link EZ2 ne moncoenunena. [Iposepste
MpaBUIILHOCTB coennHenus StarBoard Link EZ2 u TTK.

Tloncoennueno HeTt coennHenust

Hod
A\

(6) 3amycrure ¢aitn “LsCanWiz.exe", pacrnonoKeHHbIH B clieayromieii namke "Moii
xommerorep” — "C: "(*) — "Program Files" — "Hitachi Software Engineering"
—"FX-DUODriver" u orperyaupyiite DaT4iK B COOTBETCTBHH C MHCTPYKLIMSIMH,

MPUBEICHHBIME Ha CTp. 2-12.
(*)B 3aBicumoct ot ycranoieHHoi OC Windows myTh K marke MoXeT ObITh APYTHM.

Ipu paccornacoBanuM NONOKEHUI KOHUUKA TIepa 1 Kypcopa Beioepute «MEHIO»
Ha maHenu uHCTpyMeHToB StarBoard Software —  «Hacrtpoiiku» —
«KaymbpoBKay, a 3aTeM BBIIIOIHHTE BRIPABHHBAHHE ITOJIOKEHHH.

nanenn uHCTpymMeHTOB StarBoard Software — «Hactpoiikm»y — «KamubpoBkay, a
3aTeM BBINIOJIHUTE BEIPABHUBAHHE [TOJIOKEHHUIL.
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Crpanuua Tect ms Windows Tect ans Linux
2.2.4.1 lpouenypa Hactpoiiku cercopa (Bepcus Windows) 2.2.4.1 lpouenypa Hactpoiiku cercopa (Bepeus Linux)
(1) 3amycrure "SBAdjust.exe” (mpum mepBom moxkmoueHHH ¢ momombio USB - (1) 3amycrure "SBAdjust " (mpu mepBoM mopkmodeHHH ¢ noMomsio USB 3amyckaercst
3aIyCKACTCS] aBTOMATHYCCKH). ABTOMATUYECKH).
Beibepure "MEHIO" - "Hactpoiiku" - "StarBoard" - "Hacrpoiiku StarBoard" n [1] Debian
Haxmute "PerynmpoBka qarunka’’ Ha maHenu HHCTpyMeHToB StarBoard. Bribepure «IIpunoxerns» — «O6pa3oBarensHbiey — «SBAdjust».
2-6~2-7 Kpowme Toro,
Samycrure ¢aitn * SBAdjust.exe ", pacrionoxeHHsIi B crenyromiei manke “"Moit
xommbiotep" — "C: "(*) — "Program Files" — "Hitachi Software Engineering"
—"FX-DUODriver"
(*) B 3aBucumoctu ot ycraHosirersoir OC Windows myTs K marke MoxeT ObITh
JIPYTHM.
3.2.1 Cnoco6 Hagana padotsl (Bepcus Windows) 3.4.1 Cnioco6 Hagana pa6orsl (Bepeus Linux)
(5) Boibepure"Ilyck" —'"Bcee mporpammsl” —"StarBoard Software" wmm xe (5) 3anycrure StarBoard Software.
BBITIOJIHATE [[BOHHON MIEMYOK MbINIBI0O Ha HuKTorpamme StarBoard na paGouem
cToe. [1] Debian
Bribepure «[Ipuioxenus» — «Obpa3oarenbhbiey — «StarBoard».
|L2/ Ecnu npuBeeHHbIN Hioke 3Ha40K "HeT coequHeHns" mMOsBISIETCS Ha MAHENH 3a/1ad,
L 910 03Havaer, yto StarBoard e noxcoenunena. [IpoBepbTe NPaBUIIBHOCT
StarBoard coenunenus StarBoard u ITK.
Software
Moxcoenuneno Her coenunenns
—>
3-2
Ecnu npuBeneHHbli HUxe 3Ha40K "Her coenHeHns" MOSBIISETCS Ha MaHEeIH
3a/1a4, 3TO 03Hayaer, uto StarBoard He noacoenuuena. [IpoBepsTe MPaBIIBHOCTD
coenunenus StarBoard u ITK.
IloncoennueHo Her coenmuenus
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T-17SXLG/ T-19WX
Page Windows contents Linux contents
1.3.4 Honku dyHKIMI 1.3.4 Honku dyHKIMi
16 Bbl MOXeTe HacTpamBaTh KJIABHIIM OBICTPOTO BBI30BA C IIOMOLIBIO [IPOrPAMMHOIO Bbl MoOXere HAacTpaMBaTh KIJIABHIUM OBICTPOrO BBI30BA C IOMOLIBIO IIPOIPAMMHOIO
TA7SXLG/T-1 obecneyenus st Windows. Bbl He Mo)keTe HacTpauBaTh KJIABUIIH OBICTPOTO BBI30BA obecnieuenus st Linux. st gononHuTenbHOM HHOPMALK 00 UCIIOIb30BaHUH KHOIIOK
(T- WX . C IOMOIIBIO MporpamMMHoro obecnedenust it Mac OS. [ AONOMHUATENBHON ¢byHKIMI 00paTHTECh K CIpaBKe M0 HACTPOiKe KHOMOK (yHkuuii StarBoardSoftware.
) nHpopMauu 00 WCIONB30BAHUM KHOIOK (YHKIMI 0OpaTuTech K CIpaBKe I10
HacTpoiike KHONOK (QyHKkumit StarBoardSoftware.
2.1.1Cnoco6 nauaina padorst (Bepcust Windows) 2.1.1Cnoco6 nauana paborst (Bepcust Linux)
B aTOM paszere onmcheiBaeTCs mporeaypa BrirodeHus StarBoard. B aTOM paszerne onuchIBaeTCs MpoLeaypa Britodenus StarBoard.
(2) Brurourte KOMIIBIOTED U JOXKAUTECH 3amycka Windows. (2) Bxutrounte KOMIBIOTED M AOKIUTECH 3ammycka Linux.
(3) StarBoard Software 3amycrurcst asromarnuecku. (Eciu ¢uaxok 3amyck e (3) Bxuttounre nuranue StarBoard Software.
ObLI yCTaHOBJIEH BO BpeMsl CO3aHHs SPIbIKA NPH YCTAaHOBKE HPOTPaAMMHOIO
obecneuenns, StarBoard Software ue Oyzer 3amyckarscs npu 3amycke Windows. B [1] Ubuntu
9TOM Ccitydae, 3amycrure StarBoard Software spyunyro. [list 10oNOIHUTENBHOM Bribepure «Mento» — «IIpunoxkenus» — «StarBoard» wim BbINOJIHHUTE JIBOMHOIM
uHpOpMALMK CM. PYKOBOACTBO moib3oBarens StarBoard Software x.x User's 1meyoK 1o 3uauky StarBoard Software na nanesnu.
Guide nin naTEpakTHBHYIO crpaBky StarBoard Software x.X.) Yro6sI cosmars 3Ha4ok StarBoard Software na maxenu, BBITOIHHUTE CIIEAYOLIEE.
1. Boibepute «MeHi0» — «[IpUnoKeHHs».
2-1 2. IleperamuTe 3Ha40K «StarBoard» Ha manesnu.
(T-17SXLG/
W) Pyunoii 3amyck ] [2] Debian
M Y J Bribepure «[Ipuioxerus» — «Obpa3osarenbhbiey — «StarBoard».
Bsi6epure win Iyck — Bee mporpaMmbr — [Z StarBoard Software, nim
JIBOXIBI IETKHUTE Ha 3Hauke StarBoard Software Ha pabodem crone. (3Ha4ok
StarBoard Software ne Gyner coznaBatbesi Ha paboueM CTOIe, €CIIH BO BpeMst
CO3J[aHKs APIIbIKA P YCTAaHOBKE NIPOrPaMMHOTO o0ecIedeHust (IIaxox
Pabouwnii cTos He OBIT VCTaHOBIICH. )
2.2.2 OcHOBHBIC JICHCTBHS C Py4KOH T Wind
B cooTBETCTBHM C YCTAaHOBKAMM II0 YMOJIYAHHIO 3JIEKTPOHHOIO Iepa KHOIKa aioke Kak B WINAOWs.
9.3 3JIEKTPOHHOIO IIepa HACTPOCHA Ha JIEBYIO KiaBuily Mblmu i Windows u Ha
T.17 S-XL G/ LIETYOK OCHOBHOM KHOMKOM Juii Mac. Bbl MokeTe HCIONIBb30BaTh KHOIKY
( T 1OWX HAKOHCYHHKA IIepa I BBIIOJHEHHUS CICAYIOLINX ONEepaldid MbIIN BO Bpems
B ) paborsr Windows mimi Mac. Crefyrolnee ONHCAaHHE XXXX/XXXX MPUBENCHO IS
¢yHkuii 1 onepanuii B cpene Windows mitm B cpene Mac.
2.2.3 HacTpo#ku pyduxu .
2-4 . Taxoxe kak B Windows.
CoortBercrByioiiee aeiictBue Mpiu (Windows)
(T-17SXLG/ i
T-19WX) DTy GYHKIHIO MOKHO H3MEHSTH TONBKO [uist Windows.
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